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El mapeo se ha anadido como una nueva caracteristica

Equipado con un sensor LiDAR (2D) y un sensor de camara, el limpiador
puede mapear y memorizar las habitaciones a limpiar.

Camara de vision (sensor de camara)

Capta |a forma caracteristica de los techos y las paredes, y
los memoriza conectandolos con la autolocalizacion del
robot para aumentar la precision del mapeo.

Modulo LiDAR (sensor LiDAR)

Captacion y mapeo de la forma bidimensional de +
las habitaciones con un medidor de desplazamiento
laser giratorio.
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Modo de funcionamiento

Mapeo

Equipado con un sensor LIDAR (2D) y un sensor de
camara, el robot puede mapear y memorizar las
habitaciones a limpiar. A continuacién, basandose en inmediatamente sin registrar
el mapa, el robot puede seguir una ruta éptima la informacion de la

para una limpieza eficiente. habitacion

Limpieza rapida

En el modo "Limpieza libre”,
la limpieza puede iniciarse

Mejora de la reparabilidad

Cepilloprincipal Botdn de punto Boton de apagado
- =8 de partida
Botones de accién
Boton dela
baliza de Botdn de inicio/apagado
localizacion
. ) Botdn de cambio Boton de sonido ON/OFF
La placa inferior y los cepillos Se puede acoplar/desacoplar  Gran asa de transporte Botén ON/OEE

laterales son desmontables sin necesidad de la parte superior de la
de herramientas maquina.

del ventilador de aspiracién



Tiempo de funcionamiento
continuo (aprox.)

con una carga completa de la bateria

240 min

[con dos bater{as BL1860B
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El nimero de

habitaciones
que se pueden
Retorno automitico memorizar
a la posicién inicial esdes

Cleaning

Compatible con la aplicacion para
teléfonos inteligentes
[Makita RoboPro DRC300]
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El historial de limpieza, como la fecha y la hora de limpieza, el porcentaje

h de area de limpieza completada y mas, puede mostrarse y guardarse como prueba. - /
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Sala limpia o modo
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se limpié la habitacion

) T Las zonas prohibidas de Comprobacién de los
Tamanodela #2 Area 2 e Z00.000% ) 35% limpieza se pueden historiales anteriores
zona limpia \ 10:00AM ~ 11:00AM o 9 especificar en el mapa\ Se pueden grabar hasta
Complete ' dela pantalla 15 histotiales.
_C_ﬂb@“"f: dr - il (hasta 100 dreas).
solo limp con
Maxima superficie de Capacidad - -
2 I dela caja El ventilador de aspiracion

Itmpleza con una carga ' . - aspira los pequenos
completa de la bateria de polvo TSl ent

compartimento superior.

U t Pequenios g
restos
6 0 0 2 nas tres 3 I T El cepillo eléctrico recoge
. . los residuos grandes en
m p IStaS d e te nis 3 el compartimento inferior.
La zona en la que el indice de cobertura Grandes residuos
puede ser ds: 9?%0_ mas dentro del tiempo . La estructura de doble compartimento -uno para los
: ed ”“‘;‘":"‘f”‘?i;’asom residuos pequefios y otro para los grandes- es ideal para
SRiEchsRaenas el uso comercial.



Aspiradora robotica DRC300

B Accesorios

Nede pieza191P18-9

Esta cinta colocada en
el suelo impide que el
robot entre en

las zonas prohibidas
para la limpieza,

5 m de longitud,
con cinta de doble cara

Conjunto de cepillos

laterales
Nede pieza 191P28-6

KX

LED de posicion L Sensor LIDAR

— Panel de control (pantalla)

Botan del temporizador

ON/OFF Indicador de tiempo

Botén de
cambio de Boton de inicio/apagado Botdn de ajuste

modo
Boton de conexion del smartphone

. Indicador de
conexion para

|
Indicador de carga

A Indicador del Indicader de registro
temporizador ON / de habitaciones
teléfonos inteligentes Lampara del temporizador OFF
Indicador de sonido . Indicador de deteccion Indicadora del
de limites ventilador de aspiracion|
7] o B
Indicador de error Indicador de cuidado Indicador de error del
del filtro cepille

Juego completo de cepillos Juego completo de cepillos Montaje de la
Juego de cintas magnéticas principales
Nede pieza 191P22-8

Conjunto de cepillos

laterales

Nede pieza 191P26-0

para los tatamis, etc.

M Aspiradora robéticalll Tiempo de carga

DRC200
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“no cubierto por EPTA-Procedimiento

Los elementos de equipamiento estandar y las especificaciones pueden variar segun el pais o la zona.

principales placa inferior
Ne de pieza 191P20-2 Nede pieza 191P24-4

para alfombras tatami, etc.

Juego completo Juego de parachoques
defiltros H de esponja
Ne de pieza 191P31-7 : Ne de pieza 191X35-7

Parte de la esponja que se fija al parachoques
para proteger los objetos circundantes
de los dafos

fifter —
Aspiradora robética

DRC300
ﬂ@r— DC18RC  DC18RD DC185D P T
Il Teiion yONg FiS Uso continuo (min.) o/ BL18608 x2: 240
= Eon Sdtar;teb Superficie maxima de limpleza ¢/ BL18608 x2: 600 m°
=D I':czor:(]:d:JD Velocidad maxima de carrera 0.3 m/sec
. Capacidad de |acajadepolva 3,01
BL1815N 1.5Ah 15 min 30min Dimensiones (L x Anx Al) 500 x 500 x 204 mm
""""""""""""""""""""""""" (19-3/4x 19-3/4x8")
BL1820B 2.0Ah 24 min 45 min Peso neto* 9.6- 10.6 kg
_______________________________________________ {21.2-23.41bs.)
BL1830B 3.0Ah 22 min 60 min
BL1840B 4.04h 36 min 90 min
BL1850B 5.0Ah 45 min 110 min Equipamiento de serje :
——————————————————————————————————————————————— Mando a distancia inalambrico (incluye dos pilas alcalinas AAA),
BL1860B 6.0Ah 55 min 130min Cepillo lateral

Corporacion Makita

3-11-8 Sumiyoshi-cho, Anjo, Aichi, 446-8502 Japon

IMPRESO EN JAPON 202201




